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《   工业机器人操作与调试   》专科课程教学大纲 

一、课程基本信息 

课程名称 
（中文）工业机器人操作与调试 

（英文）Industrial robot operation and commissioning 

课程代码 0010167 课程学分 4 

课程学时  64 
理论

学时 
32 实践学时 32 

开课学院 职业技术学院 适用专业与年级 机电一体化 

课程类别与性质 专业选修课 考核方式 考查 

选用教材 
工业机器人应用技术入门》 -制造云科技， 机械

工业出版社 
是否为 

马工程教材 
否 

先修课程 机械设计基础、电气控制与 PLC、自动控制基础、机电设备故障诊断与维修 

课程简介 

工业机器人的操作与调试是为满足工业机器人行业要培养工业机器人装配调试、操作

维修、设备维护管理专业人才需要而开设的一门专业选修课程，是机电一体化专业课程体

系中的一门重要专业核心课程。通过本课程的学习，学生能够了解工业机器人安装、操作

与调试的一般流程方法，能够独立完成工业机器人的安装、调试、运行、维护、维修等工

作。为学生后续学习和今后从事工业机器人技术领域的工作打下坚实的基础。 

选课建议与学习

要求 

本课程为专业选修课，适合机电一体化专业学生应已学习相关的专业基础课：机械设

计基础、工程力学、电工电子技术、电气控制与 PLC、机电设备故障诊断与维修等。本课

程所涉及的知识面非常广，要求学生对在此前所学知识有较综合的理解及应用能力，所以，

学生对本课程应予以足够重视。 

由于本课程是选修课，不属于骨干课程，因此应该以掌握概念和介绍应用、拓宽视

野和知识面为主。 

大纲编写人 周娟（签名） 制/修订时间 2024 年 3 月 1 号 

专业负责人 
（签名） 

审定时间 2024 年 3 月 2 日 

学院负责人 （签名） 批准时间  
  



 SJQU-QR-JW-052（A0） 

二、课程目标 

类型 
序

号 
内容 

知识目标 1 

1. 了解工业机器人基本类型、基本应用、基本机械结构、电气原理和掌握基本概

念、符号、术语等 

2. 熟悉工业机器人的各种程序数据类型、指令、工具数据、工件坐标、有效载荷的

设定；理解系统参数配置；掌握机器人编程语言 

技能目标 
2 能够用工业机器人应用相关术语进行沟通 

3 了解工业机器人调整和维护的方法，能对工业机器人进行基本编程、调试和保养。 

素养目标 
(含课程思政

目标) 

4 
热爱祖国，热爱自己国家的历史和文化，竖立为振兴中华而努力的志向；专业知识

与德育元素自然和谐，明确爱国、诚信、敬业、友爱的精神，建立符合社会主义道

德要求的价值观 

5 能与同学团队合作，分组完成工业机器人相关实验操作 

三、课程内容与教学设计 

（一）各教学单元预期学习成果与教学内容 

全课程教学共分为三单元： 

单元 1. 工业机器人的基础知识 

要求学生了解工业机器人的应用领域、分类，了解工业机器人的基本术语，理解并掌握工业机器人常用坐标

系的概念，掌握工业机器人需要注意的安全问题以及确保安全的方法，工业机器人在各类常用应用中的操作

规程和注意事项 

重点：工业机器人分类，工业机器人常用坐标系的概念，安全设备及注意事项 

难点：各类坐标系的概念及应用场合 

单元 2. 工业机器人的基本操作、编程及调试 

要求学生了解工业机器人系统的组成，掌握工业机器人坐标系的概念及坐标系的设置方法，掌握手动和自动

模式操作工业机器人的方法（重点），掌握工业机器人常用数据、数据类型及指令（重点），了解工业机器

人的在线和离线编程方法，掌握使用示教器对工业机器人在线编程（重点）的方法 

重点：手动和自动模式操作工业机器人的方法，工业机器人常用数据、数据类型及指令，工业机器人在线编

程的方法 

单元 3. 工业机器人的维护和保养 

要求学生掌握工业机器人的校准和基本保养内容及方法，掌握工业机器人系统文件的备份和加载方法 

重点：工业机器人校准方法，备份和加载方法，日常维护的操作步骤 
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（二）教学单元对课程目标的支撑关系 

课程目标 
 
教学单元 

1 2 3 4 5 

第 1 单元 工业机器人的基础知识 √ √ √ √ √ 

第 2 单元 工业机器人的基本操作、编程及调试 √ √ √ √ √ 

第 3 单元 工业机器人的维护和保养 √ √ √ √ √ 

（三）课程教学方法与学时分配 

教学单元 教与学方式 考核方式 
学时分配 

理论 实践 小计 

第 1 单元 工业机器人的基础知识 
课堂授课，实验 提交课后作业，

实验及报告 10 0 10 

第 2 单元 工业机器人的基本操作、编程及

调试 课堂授课，实验 提交课后作业 18 32 50 

第 3 单元 工业机器人的维护和保养 课堂授课，实验 提交课后作业 4 0 4 

合计 32 32 64 

（四）课内实验项目与基本要求 

序号 实验项目名称 目标要求与主要内容 

实

验 
时

数 

实验 
类型 

1 学会机器人点动 
在认识机器人系统各部分的基础上，使用示教器

点动机器人 
2  综合 

2 学会坐标系的设置 设置机器人工具坐标系和用户坐标系 2  综合 

3 轨迹编辑及手动执行程序 
使用示教方法，在手动模式下，对机器人进行标

定，使机器人的 TCP 沿着预设轨迹运行。 
2  综合 

4 指令的编辑 指令更换，增加，删除等 2  综合 

5 控制指令 循环，寄存器指令等 4 综合 

6 程序执行 PNS,RSR 等方式执行程序 2 综合 
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7 备份与加载 备份和加载 2 综合 

8 工业机器人系统操作综合实训 工业机器人系统操作员四级考证综合实训 16 综合 

实验类型：①演示型  ②验证型  ③设计型  ④综合型 

四、课程思政教学设计 

按照课堂教学内容，选择适当的额课程思政内容，主要从以下角度设计： 

- 要求学生有认真、严谨的做事习惯 

- 有精益求精的工作态度 

- 有安全意识 

- 有努力学习为祖国做贡献的爱国情怀 

五、课程考核 

总评

构成 占比 考核方式 
课程目标 

合计 
1 2 3 4 5 

1 35% 期末测试 80   20   100 

X1 30% 过程测试 80   20   100 

X2 15% 实验及报告  20 40  40 100 

X3 10% 操作测试   100   100 

X4 10% 
考勤，课堂表现

及课后作业 
10 10 10 60 10 100 

评价标准细则（选填） 

考核

项目 

课 

程 

目 

标 

考核要求 

评价标准 

优 
100-90 

良 
89-75 

中 
74-60 

不及格 
59-0 

1 13 考试成绩 试卷得分 试卷得分 试卷得分 试卷得分 

X1 13 考试成绩 试卷得分 试卷得分 试卷得分 试卷得分 

X2 235 

做好实验，并

高质量填写实

验报告，按时

提交 

高质量独立完成+

按时提交 

高质量独立完成+

延时提交 

完成质量一般

+延时提交 

未完成+延时

或未提交 
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X3 3 

规定时间内独

立完成要求的

机器人操作及

功能 

能在规定时间独

立完成所有机器

人操作及功能 

能在规定时间独

立完成基本操作

及功能，或时间稍

长 

能在规定时间

独立完成大部

分 操 作 及 功

能，或时间超

时较多 

无法基本机

器人操作及

功能 

X4 12345 

全勤不迟到不

早退，课堂参

与度，课后作

业按时保质 

按时上课不迟到

不早退，课堂参与

度高，能按时保质

完成所有课后作

业 

按时上课偶尔迟

到，课堂参与度较

好，能基本按时保

质完成所有课后作

业 

按时上课偶尔

迟到，课堂参

与度普通，完

成课后作业度

普通 

缺勤次数较

多，课堂参与

度低，课后作

业完成度较

差 

六、其他需要说明的问题  
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